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Esigenze utilizzatori impianti solari

• Massimizzazione produzione 
• Ottimizzazione consumi ausiliari
• Storicizzazione produzione
• Pianificazione manutenzione



Impianto fisso (30 deg – orientamento sud)



Tracking monoassiale



Tracking a 2 Assi



Vantaggi posizionamento biassiale



Risultati della comparazione

La potenza risultante in uscita ai 3 sistemi, composti da un pari numero di 
moduli è la seguente:

• Sistema Fisso 208 856 kWh annui

• Sistema ad inseguimento monoassiale 262 090 kWh annui
• Sistema ad inseguimento biassiale 271 642 kWh annui
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Architettura impianti solari fissi



Architettura impianti a inseguimento solare
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I/O Distribuiti

Simatic S7 400

Azionamenti

Architettura di controllo

• Controllo
• Trend
• Log

• Gestione carichi 

Scada



Esempio campo solare con più inseguitori collegati in rete
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Principio funzionamento automazione
a bordo controllore
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Posizionamento azimuthale in 24h
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Vantaggi utilizzo automazione

• Gestione centralizzata di un intero campo solare

• Supervisione sia locale che decentralizzata

• Controllo efficienza totale del sistema
• Realizzazione di storici

• Coordinazione di più inseguitori (anche specchi) gestione dei carichi

• Gestione allarmi via e-mail
• Gestione allarmi via SMS

• Programmazione remota per facile manutenzione

• Monitoraggio continuo



Conclusioni

• Il monitoraggio continuo dell’energia 
prodotta e consumata per il 
riposizionamento consentono una 
rischedulazione dinamica della 
movimentazione in grado di massimizzare 
l’efficienza di un impianto solare nei periodi 
di minor efficienza media


