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« High speeds to reduce operation timing
« Energy saving
« Safety: high levels because interaction

« Innovation in technology: RFID, WIFI or
inductive solution

« System Management by “expert controller
Units™
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Right-sizing to satisfy cicle
times (conformity FEM 9.851)

Process analisys: In /Out

management by internal

-1 software
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Cliente: Cassiok
Contatto:
[Telefono:
E-mail: ) ) ) .
o = ST —

Asse di azionamento: Asse X

Azionamento di frazione z |
Diametro ruota v 300.mm

[Massa veicolo Moer  24DD.kg

Momento dlinerzia addizionale Nace 0 kg

Inclinazione B 10°

Resistenza specifica allavanzamento 1 1323 Nit

Dati di riferimento cinematici -
20 t 5055 _
Veac 3,33 mis_
B 11,50 mvs?
Memma 2400.kg
m/min Applicazione: Velocitd
200 {}
100 {
v 0 !
-100 {}

=200 1+

[Transistor di frenatura integrato.
esistenza di frenatura

2% E94ASHEDT74

(i, rmae

2 x ERBDO18RO1KE

(1) 400V /B0 Hz /3
1Pear B0C/4DC
h {1000.m

212 1/min / 328 Nm / 7,29 KW
i KW (x2)

~— [7.5 KW /3515 1/min /20,3 Nm |

giretto)
[17,8090 /518 Nm

2 x Amolle BFK458
2x Resolver RS1

165 A/495 A 1 70 %
| P 11% 1%
P 16 %
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\Asse di azionamento: Asse Y

'Dati di riferimento m

Tempo di ciclo
max

- Y—a(
Acceleraz ione max. Bz
Massa max. spostata Mgemmax

m/min

so il

Applicazicne: Velocitd

;;
v o N wr
> 30
Punto di lavoro max.
\Potenza limite applicazione
nto dlinerzia

(Inverter

i, T

Transistor di frenatura lintegrato
Resistenza di frenatura.

1 x MFFMABS 100-32
[P, N, M

11 x GKS07-3M (Accoppiamento diretto)

i/ Mee- 36,0630 / 1290 Nm

1 x ES4ASHEO174

1 x ERBDOTEROTKE

taglie lato carico
‘Massa gabbla
“Diametro fune B
|Larghezza tamburo della fune
_Altezza di sollevamento max.
Massa fune
Massa attiva fune

7.5 KW/ 3515 1/min / 20,3 Nm

B 5AIA95A

S di sollevamento :
iametro tamburo delia fune

strati di avvolgi imento

oI

=li=)

]

) Utizzo
Termico. Massimo
68 % 88 %
140 % a8 %
35 % 173%
26 % 32 %
26 % 26 %
33% 5%
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m/min Applicazione: Velocita

6 S 10 15 20 25 30 35 40 45 SO

1318 1/min / 78,9 Nm / 2,63 kW
2,63 kW (x2)
4,00 kgm®

~ [3,0KW /3480 1/min /8,20 Nm M

M
Inverter 1 x ES4ASHEO174 - i
[, T 16,5 A/495 A I
Transistor di frenatura integrato s aec | P
Resistenza di frenatura 1 x ERBDO47RO1K2 |
1 ] P
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MOTOR IDENTIFICATION

Motore

CONFINDUSTRIA

Dati tecnici

Tipo motore:

Tipo motore C 86:

Dati meccanici:

Dati nominali:

Fattore di potenza:

Raffreddamento:

Momento d'inerzia:

Momento d'inerzia addizionale sull'albero motore:
Retroazione:

Combinazione inverter / retroazione:

Freno elettromeccanico:

Dati di dimensionamento

Utilizzo coppia efficace:

Utilizzo coppia max.:

Sovraccarico per brevi periodi:

Fattore di deflussaggio del campo:

Fattore di bilanciamento inerzie:

Fattore di correzione temperatura ambiente:
Fattore di correzione altitudine:

Potenza dissipata media:

Coppia nominale freno / coppia di frenatura configurata:

Motore
C 86
PN, NN, M

cos ¢
Raffreddamento

Jada,m

A(Mims)
A(Mmax)
A(Mdyn,M)
ks

ku

Pth,ave,M

Mn / Mo

MFFMABS 100-32

1594

7.5 kW /3515 1/min / 20,3 Nm
0,81

Servoventilatore

66,0 kgcm?

0 kgem?

Resolver RS1

Possibile

BFK458 12 / 23,0 Nm

42 %




™M

Nm

-10 1
-15 4
20 -

-30 A

-35 -
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CONFINDUSTRIA

MOTOR IDENTIFICATION

Motore:

SOINIS IR sooqecccnpescne

Caratteristica M-n

-4.000 -3.000 -2.000 -1.000 (8)

1.000

2.000

3.000

4.000

1/min

Mop » Nop
Mop out » Nopout
Mmax )

Mgq (N)

My, Ny

Ny

Kopr.max (M, n)
42 % A(Mms)
92 % A(Mmax)
104 % A(Mgyn
11 ke




M

Nm

S00
400
300
200

100

-100
-200
-300
-400
-S00

GEAR BOX IDENTIFICATION

Riduttore: Caratteristica M-n (lato uscita)

i b el psntlisnie _....__4____\,'_.__.___.
T oy oy e g b oy g gy sy
+ .

........ e SRR RS S S S
.'./ '\.

{ >
. ./

% e
IR R S e g e e = R
\ 7
e arec rrs sy EXUC S L LS
e g _;\-_._'__. = S B S, TTT e
200 -150 -100  -50 0 s0 100 150 200

n 1/.
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—_— Mop » Nop
Mgq (N)
e T Mper.om.mm
Mper.oul I Kar
s Mgy
37 % A(Mgq)
89 % A(Mmax)
0% A

84 % Amax)
81 % Alen,om )

1,4 Kap

ROLa s

i~
CONFINDUSTRIA
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. DRIVE IDENTIFICATION
A Inverter: Corrente in uscita
— low
o L | T B B L B L L B L [ T EEE = lrmax
D e R e e it SETTE - = IN"“’
: : : : : : : : : : 70 % Ath.max
R B M e e e e e Baus 5 % Al imp)
| e . e . 34 % Alhedmax
o) | DUUUSUNEES SSUNUUUUNS SUUUUNNN: SUUUUNE SSUUUNSUE SUNSUUUNNN SUUNESUNS SESUUUUNEE SUNNEUUNS: SUSUURRE S 3,1 Almaxy /In
Nessuno k.
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Trgger Cursor |
Channel

B Channel & -
speed o =

torque P o

Time base [idin]
[1s =1

Sample rate Ims]
20

5
a.
2
2
1
o3
21
2]
-2
-]

motor current—s=r |

T T T T T T T T T A Inverter: Corrente in uscita

e
[
w
-
Ll

loue.1

I

— = Il red

FYeReR | Se— SRR N SN S S NN SN SN S USSR So— 70 % S max

58 % Alkh,imp )
17,5 34 % Allad max )

31 Almat /m)

Messuno kg
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DRIVES COMPARISON -

= ApplicationTuner ‘ - ey (== =
Modifica dati dell'applicazione: Confronto risultati
- . § ¢ Panoramica | © Eppbcazone\[ Riﬂuttnre‘”' Motorej Inverter ‘l Costi energetici T Co’grd > B
dyn = |550,0 550,0 | mm -
i) Peto 20 ke 22 kW
- - P 9,37 kv 10,8 kW
Mcar = (9500 (ko P:;S:m 20 kit 22 kW ‘
2 Mrnax 1793 Nm 2058 Nm L
S~ |0 0 = :kgm, Nrnasx 104 1min 104 1/min
o u] a, 0,600 mis? 0,600 mss* s
60,00
B= 0
0 iveq 34,174 34,174 -
rioo [a388 w388 | Mhr [N 32,940 32,940
0 Esecuzione Accoppis to diretto Aocc to diretto
Mper,out 2984 Nm 2984 Nm
kg 0,953 0,953
n 4000 1Jmin 4000 1/min =
Py 18,5 ki 18,5 ki -
iy 3560 1/min 3560 1/min
My 49,6 Nm 49,6 Nm
Iy 39,0 A 39,0 A
AMyns) 54 % 52 %
Al ) B4 % 73 % 3z
Piy 15,0 ki 15,0 ki -
I 32,0 A 32,0A
3 n (. 76,8 A 76,8 A £
Modifica movimento: -~ 819 % 87,5 %
Allimp;max) 71,2 78,3
I ] ] Allpad paav ) 635 % 71,6 % %
Motion Designer
( Speichem L) Chiuds
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Energy recovery mains connection

3 x180..550V AC

L1 “}
L2 ‘1|
L3 T
N i
AC h Optional
DC Main parallel supply
contactor
24V
o [
-~ [TT T T 1
E— E—— +Ug
) — Single/ — Single/ -Ug
Regenerative Single Drive Multi Multi
power supply Drive Drive
unit
Rg ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
Optional M M M
brake resistor 3~ 3- 3~

Energy Saving approach



