
Trasmissione di potenza: 
i Riduttori 
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Siemens 



Che cos’è un riduttore? 
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Input Output 

Alta velocità motore 
 

 

Bassa coppia motore 

Elevata coppia 

 

Bassa velocità 

Riduzione i 

Rapporto di riduzione 
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Rendimento e Coppia trasmessa 
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Motor       el.   mech.  70…95% 

Gearbox mech.  mech.  40…98% 

Converter el.  el. 90…97% 

Typical efficiency values 

PIN POUT

PV



TP 1000
2

60








nT

TP

Motor side 

index 1 

Load side 

index 2 

Con l‘efficienza: 

GearboxGearbox

nTP
nTP






 222

111

2
2




2

1

n

n
i  iTT Gearbox  12

Rendimento e Coppia trasmessa 



Taglia del riduttore – Coppia nominale 
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Taglia del riduttore – Coppia nominale 

T2 = 1.6 x TN 
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Taglia del riduttore – Coppia nominale 



Inerzia e rapporto inerziale 
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La classificazione del tipo di carico dipende dal rapporto inerziale: 

2

2

1

2

i

J

n

n
JJ Load

Loadred_Load 











JLoad_red All external moments of inertia based on the motor shaft 

JM Motor moment of inertia 

JB Brake moment of inertia 

JR Gearbox moment of inertia 

JM+ Additional moment of inertia 



Gioco ed “elasticità” 

Il gioco è sinonimo di elasticità  difficoltà nel controllo 



Forma costruttiva 



Coppia conica 

nessun offset tra vite e corona 
Coppia ipoide 

presenza di offset tra vite e corona 

Forma costruttiva 
Riduttori ortogonali 



Tipo 

 

Coppia conica 
 

Coppia Ipoidale 

Pro 

• Possibili bassi rapporti di 
riduzione 

• Basse forze assiali 
• Elevate efficienza all’avvio 

• Rapporti di riduzione elevati in 
uno stadio 

• Morbidezza di funzionamento 
• Elevata capacità di 

trasmissione di coppia 

Contro 
• Rumorosità 
• Alti rapporti di riduzione non 

possibili 

• Forze assiali aggiuntive 
• Maggiori frizioni 

 

Forma costruttiva 
Riduttori ortogonali 



Forma costruttiva 
Riduttori vite senza fine 



Limiti di velocità 


