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Logistica: 
Insieme dei processi di ordine organizzativo, 

gestionale e strategico che si occupano della fornitura 

e approvigionamento di prodotti e/o materiali. 

Intralogistica: 
Insieme dei processi di ordine organizzativo, 

gestionale e strategico che si occupano dei FLUSSI 

di merci e/o prodotti all’ INTERNO dell’azienda.

Intralogistica



Automazione flessibile e innovativa



Gestire in modo efficiente ed efficace i flussi di materiali/prodotti all’interno dell’azienda, offre vantaggi in termini:

• Economici 
avere un flusso efficiente vuol dire riuscire a garantire ai reparti produttivi dell’azienda (linee di produzione e/o montaggio) i
materiali di cui necessitano per adempiere a specifici task. 
In mancaza di materiali e/o avere materiali in ritardo implica un danno economico che le aziende devono sopperire (linee ferme, 
bassa produttività,  etc etc)

• Sicurezza
Rischi elevati per gli operatori che lavorano nell’ambito della movimentazione materiali ed in particolare di carichi pesanti o di 
considerevoli dimensioni. Gli operatori sono soggetti a compiere errori.
Un errore in ambito sicurezza equivale ad un danno (per se stesso e/o per gli altri) e i danni devono essere evitati.
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MOBILE ROBOTs
AGV Vs AMR

AGV (Automated Guided Vehicle) AMR (Autononous Mobile Robot)
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AGV vs AMR



PathPlanning

AGV AMR

Navigazione NonFreeRanging:

• Problema statico

• Viene risolto con funzione di costo

che ottimizza il passaggio tra nodi 

prestabiliti.

• Pre-mapped

Navigazione FreeRanging:

• Problema dinamico

• Viene risolto con algoritmi di navigazione

• Run-Time 



DataSheet

LOW REAR LASER
Sensore per detezione

ostacoli a basso profilo in 

marcia avanti.

REAR SAFETY SCANNING LASER
Laser safety-rated usato per lo SLAM  

(simultaneous localization and  mapping) e

funzionalità safety.

ESTOP BUTTONS
Doppi pulsanti di Emergenza

aggiuntivi posizionati sui lati del 

robot ad altezza piede.

LOW FRONT LASER
Sensore per detezione

ostacoli a basso profilo in 

marcia indietro.

FRONT SAFETY SCANNING LASER
Laser safety-rated usato per lo SLAM  

(simultaneous localization and  mapping) e

funzionalità safety.



Safety

Gli AMR utilizzano zone di 

sicurezza dinamiche sfruttando i 

laser scanner principali.

Le zone dei laser vengono 

accoppiate per formare aree che 

coprano a 360° il robot durante 

ogni suo possibile movimento.

Printing delle zone di sicurezza di un robot HD-1500



Fleet Manager

FLEET MANAGER



Fleet Manager

FLEET MANAGER



Fleet Manager

FLEET MANAGER



Fleet Manager

FLEET MANAGER



Fleet Manager

FLEET MANAGER



Layout

LAYOUT IMPIANTO



Sfide Progettuali

Le sfide nell’utilizzo degli AMR riguardano 2 aspetti fondamentali della progettazione meccatronica:

1. Integrazione: equipaggiare il veicolo o i veicoli in modo idoneo per l’ obiettivo designato e consetire allo 
stesso di comunicare con gestore (WMS/MES) dell’ impianto/stabilimento

(payload trasportato, funzione da svolgere – nastri,rulliere, etc etc) 

(ricezione missioni, job, funzioni da svolgere, etc etc)

2. Dimensionamento Flotta: scegliere il numero di veicoli idonei per la produzione di quel particolare 
reparto/i. 

(numero di macchine reparto, distanze, missioni/h, velocit amr, etc etc)



Integrazione



Dimensionamento Flotta
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Simulazione (video)



Example

RULLIERE (video)

CASSETTE (video)



Example

CARRELLI (video)

Multipresa (video)



Q&A

GRAZIE
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